


Fig. ET4.29 - Alternatore monofa-
se a quatto poli.






Fig. ET4.31 - Rotore a gabbia di scoiattolo.
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Fig. ET4.34 - Possibili andamenti della
coppia resistente; (1) montacarichi, (2)
pompa centrifuga.
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Fig. ET4.35 - Con-
fronto tra C e C.
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Fig. ET4.52 - Sche-
ma elettrico di prin-
cipio di un motore
ad eccitazione a
magnete permanen-
te.

Fig. ET4.53 - Sche-
ma elettrico di prin-
cipio di un motore
ad eccitazione indi-
pendente.



Fig. ET4.54 - Sche-
ma elettrico di prin-
cipio di un motore
ad autoeccitazione
in derivazione.

Fig. ET4.55 - Sche-
ma elettrico di prin-
cipio di un motore
ad autoeccitazione
in serie.
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Fig. ET4.63
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