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Fig. CP2.91 - Circuito di comando se-
miautomatico del ciclo A+ B+ A— B.



<H-

@

—JF
L
Sk
<M
¥

UNO=

Fig. CP2.92 - Circuito di coman
automatico del ciclo A+ B+ A—
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Fig. CP2.93 - Circui-
to di comando auto-
matico del ciclo A +
B+ A— B- realiz-
zato con elementi
pneumologici.
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Fig. CP2.95 - Circui-
to che realizza il ci-
clo automatico A+
B+C+A-B-C-.
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